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ABSTRACT 
 
 
 
 
Controller Area Network (CAN) bus is one of serial communication bus which 
support distributed control and real time control effectively. Originating from 
automobile industries, CAN bus slowly gain appreciation in various industries 
automation due to its high immunity against electrical interference and the ability to 
self-diagnose and repair data error. CAN bus is suitable in application requiring a large 
number of short messages with high reliability in rugged environment. Its application 
has emerges in other areas i.e security, military, aviation and electronics. This paper 
intends to apply CAN bus as the network to support smart building requirements. A 
brief introduction on CAN principles is presented. Its various applications of CAN are 
introduced in different researches areas. A hardware prototype for a CAN bus 
application is developed based on Microchip’s dsPIC30F4014 digital signal processor.  
The designs and implementation of the prototype system are described in details.  
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ABSTRAK 
 
 
 
 
Rangkaian Kawasan Pengawal (CAN) bas adalah salah satu bas komunikasi 
bersiri yang menyokong kawalan dan kawalan masa nyata diagihkan dengan berkesan. 
Berasal daripada industri automobil, CAN bas semakin mendapat penghargaan dalam 
pelbagai industri automasi kerana imuniti yang tinggi terhadap gangguan elektrik dan 
keupayaan untuk mendiagnosis diri dan pembaikan ralat data. CAN bas sesuai dalam 
aplikasi yang memerlukan sejumlah besar mesej ringkas dengan kebolehpercayaan 
yang tinggi dalam environment yang lasak. Penggunaannya semakin banyak dalam 
industri lain seperti keselamatan, tentera, penerbangan, elektronik dan lain-lain. 
Laporan projek ini bertujuan untuk mengkaji penggunaan rangkaian CAN bas yang 
mampu menyokong keperluan bangunan pintar. Satu pengenalan ringkas mengenai 
prinsip CAN bas dibentangkan. Pelbagai aplikasi iaitu CAN bas diperkenalkan dan 
dikaji dalam bidang berkaitan. Satu prototaip perkakasan untuk aplikasi CAN bas akan 
dibangunkan berdasarkan mikro pemproses dsPIC30F4014 pemproses isyarat digital 
daripada Microchip. Reka bentuk struktur dan perlaksanaannya akan diterangkan 
secara terperinci. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
